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Зак. еоз. Рис. 6. 20. Биривая карта звездного неба (БКН) 








-30-' 


-гь-го' г ю° го* зо° 


Зак. 606. 


60е ?0' 80° <р0 


Светило Время Z 


Построение КРВ циркулем 
-Ч-0-- 1. Для каждого измерения. 


а) момент измерения совместить с датой, и на 
прозрачном круге отметить ГМС 


б)'По зенитному расстоянию Z и широте ГМС <р0 
определить Aw 


8) Установить от мет ну ГМС на радиус с индексом Д, 
отложить от гме н периферии расчетчика Д ф 
и наметить центр КРВ 


г)Радиусом Z+A\f провести НРВ 
2. По направлениям на светила, определить, на на я 


из точен пересечения НРВ является действитель-
ным местом наблюдении 


3 Установить выбранную точку на радиус с индек-
сом и снять ее координаты 
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в, Построение крв по точкам 
1. Для каждого измерения: 
а) Момент измерения совместить с датой и на 


прозрачном круге отметить гме 
б) Установить отметки гме на один из меридианов 


сеткиу отсчитать ваоль меридиана зенитное рас-
стояние Z и отметить точку КРВ 


в) По методике, указанной в пункте., б" нанести 
на прозрачный нруг серию точек КРВ и соеди -
нить их плавной, кривой 


2. Точку пересечения КРВ установить на радиус 
с индексом ^ и снять ее координаты 
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Рис. 6.22. Расчетчик сЗенит»: 
о—северная часть; б-южная часть 





